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Modulo Driver HG7881 para motor paso a paso de 4CH

Codigo: 112354

Descripcién

oo Diver o381 pra motor paso apaso o s, VIENE cONcuatro chip L9110S, ideal para
bricolaje coche inteligente, robot motor impulsor.

° Tension de alimentacion del médulo: 2.5-12V.

Gama conveniente del Motor: entre motor de tension 2, 5V-12V, la maxima de funcionamiento actual de 0.8A.

e Coche 4 motores de corriente continua 0 motor de
escalonamiento de los dos 2-fase de 4 hilos.
L]

Modelo: HG7881

L4 Fuente de alimentacién: DC 12V 2.5.
@ Compatible con Motor: DC motor o motor paso a paso (irabajo méximo de tension 2.5 12V 0.8A actual)

®  Sizes036 L4 AmmLWH).

Descripeion de la interfaz del modulo

® | 10 negro pin doblado Descripcion]

L4 AL: microcontrolador externo Puerto de 10;

o /A2: microcontrolador externo Puerto de 10;

B1: microcantrolador externo Puerto de 10
L4 B2: microcontrolador externo Puerto de 10;

o C1: microcontrolador externo Puerto de 10;

® o microcontrolador externo Puerto de 0
® D1 microcontrolador externo Puerto de 10;
® 52 microcontrolador extemno Puerto de 10;
® . Tension exterma 2, 5v-12v;

.

- Toma de tierra externa.

[Bloques de PCB Terminal 8P]

® 1, MOTORA pick DC 2-pin, no direccional:
® 2 MOTORE pick DC 2-pin, no direccional:
@ 3 MOTORC pick DC 2:pin, no direccional;
L]

4, MOTORD toma DC 2-pin, no direccional.

Descripeion del médulo:

® £ vCC, modulo de toma de tierra de potencia uz indicadora

@ uta de al, A2 enirada baja, motor de Ia MOTORA es transferido:
@ Gajade a1, A2 envrada alta, revocacion motor MOTORA;

® it de B1, B2 entrada baja, motor MOTOR es fransferido;

@ Baja de B1, B2 entrada alta, revocacion motor MOTORS:

@ Jlade C1, C2 entada baja, motor MOTORC es ansferico;

@ gajo C1, C2 entrada alta, revocacion motor MOTORC;

@ Lt de D1, D2 entrada baja, motor MOTORD es transferido;

.

D1 baja entrada, entrada D2, MOTORD motor revocacion;
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